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Wstep:

Obrotowe wymienniki ciepta zostaty zaprojektowane z przeznaczeniem do zastosowan w instalacjach klimatyzacyjnych
central sekeyjnych typu "BS" oraz w centralach dachowych typu "8D" i wentylacyjnych. Charakteryzuja sig one wysoka,
i stala sprawnoscizg oraz niskm spadkiem cisnienia na wymienniku. Wymienniki obrotowe sa przystosowane do pracy
orzez cztery pory roku. Przy warunkach klimatycznych, ktére panuja w Polsce zima zachodzi grZanie | czesciowe
nawilzenie zimnego suchege powietrza zewnetrznego, a w lecie nastepuje chiodzenie gorgcego powietrza zewngtrznego.
Mozliwe iest rowniez czgsciowe osuszanie powielrza zewngirznego. Sposop pracy | budowa wymiennika obrotowege
owoduje. ze ilos¢ przenoszonego ciepta i wilgoci zalezy od réznic temperatur i wilgotnosci panujgeych w kanatach z
powiatrzem usuwanym i nawiewanym. Prawidiowo dobrane wymienniki obrotowe pracuja niezawodnie i prawie nie
wymagaja obstugi w czasie ich eksploatacji.

1.0g6ine wskazowki dotyczace zastosowania i zamontowania

1.1.Uklad wentylatorow

Charakterystyczna budowa wymiennikow obrotowych powoduje, ze kanaly z powietrzem usuwanym nie sa i nie moga
/¢ calkowicie odseparowane od kanaldw z powielrzem nawiewanym. W zwiazku z tym w zaleznoéci od réznicy
cisnien panujace] pomigdzy kanatami, pojawia sie strumien powietrza z kanatu o wyzszym ci$nieniu 4o Kanaw o nizszym
sisnieniu. Wysokosd rézaicy cisnien zalezy od mocy | migjsca zamontowania wentylatorow oraz od spadkow cisnienia
na poszczegdlnych elementach instalacii klimatyzacyjnej iub wentylacyjnej.

Wartese strumienia powietrza wystepujacego pomigdzy kanatami zalezy od roznicy cisnien w kanatach, ustawienia

Lszezelnien na wirniku oraz od funkcjonowania zainstalowanego sektora czysz<zacego.
1.2.0bszar wokét wymiennika (ilo$¢ wolnego miejsca)

Instaiacja klimatyzacyjna 1ub wentylacyjna powinna by¢ tak zaprojektowana, aby mozliwe byto ewentualne
aymontowywanie catego wymiennika w przypadku jege uszkodzenia w okresie ekspioatacii.

1.3.Sektor czyszczacy {zgodnosc z kierunkiem obrotow)

W zaleznosci od wersji wymienniki obrotowe oferowane sg z sekiorem czyszczacym lub bez sektora czyszczacego.
Zamontowany po stronie kanatu z powlelrzem usuwanym sektor czyszczacy gwarantuje, ze przy cbracaniu sig wirnika
7 kanatu z powietrzem usuwanym do kanatu z powietrzem nawiswanym lamele wirnika z zalegajacymi w nich powietrzem
usuwanym sa przedmuchiwane powietrzem czystym, ktore jest kierowane do kanatu z powietrzem usuwanym. Przy

duze; roznicy cisnien pomigdzy kanatami sektor czyszczacy nie powinien by¢ montowany.

1.4.0bszar zastosowania

vWymienniki obrotowe produkowaneg przez VBW Clima sa przeznaczone do pracy z powietrzem nie zanieczyszczonym
lub mato zanieczyszczonym. Maksymalna dopuszczalna wielkos¢ (rednica) zanieczyszczen zalezy od typu lamel
wirnika. Przy standardowej wielkosci lamel maksymalna wielko$é zanieczyszcezen wynosi 1 mm.

Wydajnosé (intensywnosc) czyszczenia moze by¢ sprawdzona poprzez:

Cgledziny powierzchni iamel po oswietleniu ich z przeciwnej stronie lampa,

Subiektywne ogledziny stanu powierzchni wirnika.

Pomiar siraty cisnienia na wirnika przed i po przegrowadzeniu procesu czyszezenia (jezeli jest zainstalowany manometr
roznicowy w kanalach po cbu stronach wirnika).

Dla czyszczenia pneumatycznego wymagane minimalne cisnienie powietrza w dyszach czyszczacychn wynosi 6 bar.

UWAGA:
Niewystarczajgce czyszczenie wirnika (zbyt rzadkie lub zbyt maio intensywne) prowadzi do zapychania sie rotora,
wadliwego dziatania catej instalacji oraz moze w konsekwencji spowodowaé uszkodzenie wirnika.
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3.Uruchomienie (rozruch probny)

Podczas instalacji naiezy sprawdzic, czy wymienione w pun«cie pierwszym wskazowki (od 1.1.-1.5. orazod 2.1.- 2.4}
zostaly uwzglednione. Jezeli nie to nalezy podjad dziatania korygujace.

3.1.Uszczelnienia pomiedzy wirnikiem i obudowa

Uszczeinienia wirnika sa wstepnie ustawione w trakcie procukcji wymiennika. Jednakze przed uruchomieniem instalacji
nalezy odstep pomiedzy wirnikiem a obudowz sprawdzi¢ i ewentualnie ustawié uszczelnienia doktadnie]. W celu ustawienia
uszezelnien mozna wirnikiem delikatnie krecic¢ recznie. Odstep pomigdzy wirnikiem, a obudowa powinien wynosic¢ min.
1-2 mm.

3.2.Kierunek obrotow

W wymiennikach nie posiadajgcych seklora czyszczatego kierunek obrotow jest obojetny. W Wymiennikach
posladajacych sektor czyszezacy nalezy uwzglednié wskazowki zawarte w punktach 13123

3.3.Uszczeinienia

W\ czasie rozruchu probnego’ samego wymiennika obrotowego nalezy zwrdcié uwage, czy nie nastepuje ocieranie
anrnika wymiannika obrotowego 0 uszezelnienia. Jesii tak to nalezy skorygowac ustawienie uszczelnien z paskza
gumowego.

3.4.Sektor czyszczacy

oA uruchomieniu instzlacii nalezy sprawdzi¢, czy réznica cigéniedl panujaca w kanatach umozliwia prawidiowe

funkcjonowanie sektora czyszczacego. Cignienie panujace w kanale z powietrzem nawiewanym MmuUSi ByC wyZsze nizw

kanale z powielrzem usuwanym iaK aby strumien powietrza ptynacego przez sektor czyszczacy byt skierowany z
kanalu z powietrzem nawiewanym do kanaiu z powielrzem usuwanym.

3.5.1 ruchomienie - Regulator obrotow iczuinik abrotdow

Do uruchomieniu nalezy sprawdzi¢ poprawnosé dziatania regulatora obrotéw oraz czujnika obrotow. Dokiadna
charakterystyka tych urzadzan jest omowiona w instrukeji dotaczonej razem z napgdem.

3.6.Regulacja uszczelnien po uruchomieniu

Po wlaczeniu wentylatorow w catej instalacii wentylacyjnej lub klimatyzacyjnej nalezy ponowne sprawdzic, czy obcigzenie
powierzchni wirnika cignieniem powietrza nie powoduije ccierania wirnika o obudowe.

3.7.Pomiar zuzycia pradu.

Po uruchomieniu cale] instalacii nalezy sprawdzic, czy wartosé pradu pobieranego przez napgd nie przekracza wartosci
dopuszczalnych okreslonych w instrukcii. Przekroczenie dopuszczalnych wartesci pradu moze Swiadczy ¢ ocieraniu
wirnika o uszezelnienia obudowy. Schemat podigezenia silnika znajduje sie w osobnej instrukciji dostarczanej z napedem.

4.0Obsluga

4.1 tozyskowanie rotora

Dia typowych instalacji z normainymi warunkami pracy tj. bez wodnego czyszczenia i z matg, iloscig kondensatu
wydzielajaceqo sie na lametach wirnika {powietrze o normalnej wilgotnosci) ilos¢, smaru znajdujgcego sig w iozyskach

w momencie montazu wymiennika wystarcza na ich diugotrwaig pracg i nie ma koniecznosci ich smarowania podczas
sksploatacji.
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Specyfikacja podzespotéw dla poszczegdinych wielkos$ci wymiennikow obrotowych

WIELKOSC WYMIENNIKA
WO 1-2 WO 3-4 WO 5-6
Zasiianie wymignnika 230 VAC; 50 Hz 230 VAC; 50 Hz 230 VAC; 50 Hz
Typ siinika SKg 56-4B PMQ025 | SKg 63-4B PM0O30 | SKg 71-4B PM040
Moc [ kW ] 0,08 0,18 0,37
Napiecie silnika [ V] 3x230 3x230 3x230
Sposdéb podtaczenia Trojkat Trojkat Trojkat
Prad znamioncwy silnika [ A ] 3x0,58 Ixi 3x1.9
Typ przetwornika czestolliwosci DF5-322-018 DF5-322-018 DF5-322-037
Modut kontroli obrotow MKO 01 MKO 01 MKO 01
- Czujnik zblizeniowy DC 2541 DC 2541 DC 2541

Przetwornik czestotliwosci

Do sterowania predkoscia obrotowa silnika siosowane sa przetwornice czestotliwosci produkeii MOELLER serii DFS.
Typ przatwornika uzalezniony jest od mocy silnika napedowego. Podstawowe oprogramowanie oraz okablowanie
wykonywane jest przez producenta. Konieczne jest jedynie doprowadzenie napigcia sterujacego do zaciskow w puszce
przylaczeniowe]j sterowania.

Modut kontroli obrotow

Modut kontroli obrotow jest ukiadem elektronicznym cokablowanym przez producenta. Z wyprowadzonym stykiem
wystapienia awarii do puszki przyiaczeniowej sterowania. W medule znajduje sig zespot przetacznikow { ustawianych
fabrycznie ), ktorych kombinacja okresla czas konieczny do potwierdzenia przez czujnik zblizeniowy faktu obrotu rotora
wymiennika. Czas ien uzalezniony jest od wielkosci wymiennika z uwzgigdriernem minimalnych cbrotdw rotora.

LP POZYCJE PRZELACZINIKA CZAS
KONTRO
4 3 2 1 L1 ISEK]
1 ON ON ON ON 10
2 ON ON ON OFF 20
3 ON ON CFF ON 30
4 ON ON CFF OfFF 40
5 ON OFF ON ON 50
G ON QFF CN OFF 60
7 ON OFF OFF ON 70
8 ON OFF OFF OFF 80
2 OFF ON ON ON 90
10 OFF ON ON OFF 100
11 OFF ON OFF ON 110
12 OFF ON OFF CFF 120
13 OFF OFF ON ON 130
14 OFF OFF ON OFF 140
15 OFF OFF OFF ON 150
16 OFF OFF OFF OFF 160

Czujnik zblizeniowy

Magnes czujnika zamontowany jest na pierscieniu zewnetrznym rotora, natomiast przekaznik impulsow na czesci
stalej obudowy. Sygnat z przekaznika doprowadzony jest bezposrednio do modutu kontroli obrctow. Odlegtosé pemigdzy

magnesem a przekaznikiem impulsdw powinna wynosic 5-8 mm.
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AQ4  |Czestotliwosé koncowa 50 do 360 Hz S0
A1t |Czestoliwose przy min. wartosci zadang) 0 do 360 Hz 20
A12 |Czestotliwosé przy maks. wartosci zadanej 0 do 3560 Mz 50
A13 [Minimalna wario$s¢ zadana (w %) 0 do 100 % 5
Atd |Maksymalna wart. zadana (w %) 0do 100 % 100
A15  |Czestotliwost startu 1
. 00: PNU 11 przetzczyc na silnik
_01:0 Hz przelaczyd na silnik
A1E |State czasowe filtra na wejsciu analogowym 1do 8 8
A20 |Podanie wartosci zadanej czestotliwosc 0,5 do 360 Hz 0
{PNU AQ1musi byc= 02)
AZ21 {1.Czestotliwose 0
AZ22 12 Czestotliwost 0
A23 |3.Czestotliwose 0
A24 {4 Czestotliwosc 0
A25 15.Czestotiiwose 0
A26 |6.Czestotliwose 0
A27 |7.Czestoiliwost 0
A28 |18 Czestotliwose 0
A29 |9.Czestotliwosé 0
A230 |10.Czestotliwosc 0
A31 |11.Czestotliwosc 0
A32 |12.Czestotliwose 0
A33 113.Czestotliwosé 0
A4 114 Czestotliwosc 0
A35 115.Czestotliwosc 0
A38 |Czestolliwosc w zapisanym trybie pracy 0,5do 9,89 Hz 1
A39 |Zatrzymanie silnika w zapisanym trybie 0
pracy przez:
. 00: wybieg
01 rarnpe opoZniajaca
02: hamowanie pradem stalym
A4t |Charakterystyka boost (podbicia U): 0
.00: reczna
.01: automatyczna
A42 |Procentowe podbicie napigcia przy recznym boost 0do98 % 11
Ad43 |Maksymalny boost przy x % czestotiwosci 0 do 50 % 10
skrajnej
Add |Charskterystyka UA 0
. 00:przebieg momentu staty
. 01:przebieg momentu zradukowany
A45 [Napiecie wyisciowe { w %) 50 ¢0 100 % 100
A51 [Hamowanie pragdem stalym 0
. 00: nie aktywne
.01 aktywne
AS2 |Hamowanie pradem stalym 0,5 do 100 % ¢,5
czestotliwose zataczenia
A33 [Hamowanie pradem statym 00doss 0
czas oczekiwania
A54  |Hamowanie pradem statym 0do 100 % 0
moment hamowania
AS55 |[Hamowanie pradem statym 0,0do60s ¢
czas hamowania
A51 |Maks. czestolliwose pracy 0,5 do 360 Hz 0]
AB2 |Min. czestotliwosé pracy 0,5 do 360 Hz ¢
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b22 {Prad wyzwalania dla ograniczenia pradu 05do 15X /e 0,89
b23 {Stala czasowa ograniczenia pradu silnika 0,1 do 30 Hz/s 1
b31 |Softwerowe zabezpieczenie parametrow 1
00: przez wejscie SFT; wszystkie
funkcje zabiokowane
.01 przez wejscie SFT; mozliwa funkcja
FO1
.02: bez wejscia SFT. wszystkie
funkcje zablokowane
. 03: bez wejécia SFT; mozliwa funkcja
FO1
b32 Prad magnesujacy OQdot14X/e 0.4
b81 |Wartosc kompensacyjna sygnatu analogowego 0 do 255 80
na zaciskach FM
582 |Podwyzszona czestotliwose startu 0,5do99Hz 0.5
b83 |Czestotliwosdt taktujaca (w kHz) 0,5 do 16 kHz 5
084 |inicjalizacja ) 0
. DO: kascwanie rejestru zakidcen
. 01: wybdr ustawienia fabrycznego
B85 [System pracy =01: wersja europeiska 1
b86 {Wspdlczynnik wskazania czestotliwosci 0,1 do 99,2 1
dia PNU d07
b87 Przycisk WYL !
. 00: zawsze aktywny
.01 przy zakidceniu nie aktywny na zaciskach FWD/REV
b88 |Ponowny start silnika po zdjgciu sygnalu FRS 0
. 00: z czestotliwoscia O Hz
., 01: z aktualnymi obrotami
b89 |Wskazania przy zastosowaniu panelu |

zdalngj obstugi

. 01: rzeczywista czestotliwesc

. 02: prad silnika

. 02 kierunek obrotow

. 04: wart. rzeczywisia PID

. 05: stan wejsc cyfrowych

. 06: stan wy|s¢ cyfrowych

. 07 czestotliwosC rzeczywista razy
wspolczynnik wskazania czestatliwosct
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C23 iWskazanie przez wyjscie FM : - 0
. 00: czestotliwose, analogowo
. 01; prad silnika, analogowo

. 02: czestotliwosc wyjsciowa
sygnat impulsowy

Wyjscie cyfrowe 11 !
. 00: styk zwierny
. 01: styk rozwierny

O
[#3)

C32 |Wyjscie cyfrowe 12 t
. 00: styk zwierny
. 01: stvk rozwierny

C33 |Wyjscie cyfrowe ALO/ALT } i
(przekaznik sygnalizacyjny)
. 00: styk zwierny

.01 styk rozwierny

G411 |Prég alarmu przeciazenia na wyjsciu cyfrowym 111 12 Cdo 2 X /. 0,54

42 |Czestotliwasé od kiérej zatacza sie przyspieszenie FAZ 0 do 36C Hz 20

C43 |Czestotliwosc od ktérej zatacza sig 0 do 360 Hz 20
opdznienie FA2

Cd4 |Odchyika regulacji PID 0 d0 100 % 3

{ w % wartosci zadanej)
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