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) D-02.01 )
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG
1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjwymagania dotycze wykonania i odbioru robot
zwigzanych z rozbiérk elementow drég po robotach elektrycznych

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako d@kimrzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t drogowych.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygzasad prowadzenia rob6t aganych z rozbiork
— warstw nawierzchni zjazdow, ptykarowych MEBA i chodnikéw z kostki betonowej

1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
Specyfikacy Ogolm ST 00

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Prace powinny biyyprowadzone w sposob zapewn@j maksymalne, powtdrne wykorzystanie materiatu
pochodzacego z rozbiorki.
2. Materialy
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatdw

Materiaty uzyskane z rozbidrki powinny bgczyszczone i skladowane w begmolnim gsiedztwie
prowadzonych robot.

3. Sprzet
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w Specyfikacji Ogdinej ST 00
3.2. Sprat do rozbidrki

Do wykonania robot zwezanych z rozbiork elementéw drog mi@ by wykorzystany sprg podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
— samochody erarowe,
4. Transport
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w Specyfikaciji Ogolnej ST 00.
4.2, Transport materiatéw z rozbiorki

Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogodlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w Specyiikagplnej ST 00.
5.2. Wykonanie robd6t rozbiérkowych

Roboty rozbidrkowe elementdéw drog obejmusungcie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumenigajojektows, ST lub wskazanych przezAyniera.
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Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentagjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, 2gnier
moze polect Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie ékney przewidziany odzysk
materiatow.

Roboty rozbiérkowe mima wykonywa mechanicznie lubecznie w sposob okéony w SST lub przez
Inzyniera.

Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinnydiysuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie staje wlasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je
na miejsce okidone w ST lub wskazane przezjmiera.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw rex&chni znajdujce seé w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentagj projektows beda wykonane wykopy, powinny liytymczasowo zabezpieczone. W szczegdino
nalezy zapobiec gromadzeniwesiv nich wody opadowe).

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w Specyfikacji Ogélnej ST 00 ,Wymaigaogolne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie kompldétiavykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtdérnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w Specyfikagfl@ej ST 00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarovw rob6t zwizanych z rozbidrk elementéw drég jest:
- dla nawierzchni i chodnika - nfmetr kwadratowy),
— dla kraweznika i obrzea, - m (metr),

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w Specyfikagpl®ej ST 00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.

D-02.02
PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczsgjwymagania ogdine dotyaze wykonania i odbioru roboét
zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilianych mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako ohat przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i izatji
robét drogowych.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji datyzasad prowadzenia robét aganych z wykonywaniem
podbudoéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznieRMyS-06102
Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mécirde,
Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonugg ajodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentaciji projektowej, jako podbude@womocnicz i podbudow zasadnicz wg Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych .
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1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczolegajcy na odpowiednim zggzczeniu w
optymalnej wilgotnéci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.5. Og6lne wymagania dotycece robot

Ogolne wymagania dotyaze robét podano w Specyfikacji Ogolnej ST 00 ,Wymagagolne” pkt 1.5.
2. Materiaty
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatdw

Ogblne wymagania dotysze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pumlev Specyfikacji Ogoélnej ST
00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatdw

Materiaty stosowane do wykonania podbudéw z krasgtabilizowanych mechanicznie podano w ST
dotyczicych poszczegdinych rodzajow podbudow:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabibm@go mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, oldlena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinna& migdzy krzywymi
granicznymi pél dobrego uziarnienia podanymi nainys 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezovaych na podbudowy
wykonywane metagdstabilizacji mechanicznej

1-2 kruszywo na podbud@wzasadnicz (gorm warstwe) lub podbudow jednowarstwow

1-3 kruszywo na podbuda@vpomocnicz (dolna warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadwiagta i nie mae przebiegaod dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarngena gsiednich sitach. Wymiar najekiszego ziarna
kruszywa nie mee przekracz&2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéavymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.

Wymagania

Lp. Wyszczegoblnienie

Badania
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wiasciwosci Podbudowa wedtug
zasad-
nicza

1 | Zawart@¢ ziarn mniejszych od 2 PN-B-06714
niz 0,075 mm, % (m/m) do 10 -15 [3]

2 | Zawartd¢ nadziarna, PN-B-06714
% (m/m), nie wécej niz 5 -15[3]

3 Zawartd¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714
%(m/m), nie wécej niz 35 -16 [4]

4 | Zawartd¢ zanieczyszcze
organicznych, %(m/m), nie 1 PN-B-04481
wigcej niz (1]

5 | Wskanik piaskowy po picio-
krotnym zagszczeniu metagd od 30 BN-64/8931
I lub il wg PN-B-04481, % do 70 -01 [26]

6 | Scieralng¢ w bebnie Los
Angeles
a) scieralna¢ catkowita po
petnej liczbie obrotéw, nie
wiecej niz 35
b) scieralnGé¢ czesciowa po PN-B-06714
1/5 petnej liczby obrotow, nie| -42 [12]
wiecej niz 30

7 Nasikliwosé¢, %(m/m), nie PN-B-06714
wiecej niz 3 -18 [6]

8 Mrozoodpornég, ubytek PN-B-06714
masy po 25 cyklach zania 5 -19 (7]
nia, %(m/m), nie wicej niz

9 . . PN-B-06714
Rozpad kr_zemlanowyzela_l- -37 [10]
zawy _acznle, % (m/m), nie - PN-B-06714
wigce) nz -39 [11]

10 | Zawarté¢ zwiazkéw siarki w
przeliczeniu na S %(m/m), 1 PN-B-06714
nie wiecej niz -28 [9]

11 | Wskanik nasnosci Wne mie-
szanki kruszywa, %, nie
mniejszy ni:

a) przy zagszczeniud = 1,00 80 PN-S-06102
b) przy zagszczeniud= 1,03 120 [21]
3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w Specyfikacji Ogolnej ST 00 ,Wymaganialag” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowang@chanicznie powinien
wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
a) zagszczarki ptytowe.
4. Transport
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w Specyfikacji Ogdlnej ST 0@/pveigania ogélne” pkt 4.
4.2. Transport materiatdw

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzagih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. Wykonanie robét
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w Specyjfiamwinej ST 00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
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5.2. Przygotowanie podiga

Podtaze pod podbudowpowinno spetni@wymagania okrdone w normie PN-S-02205 Drogi Samochodowe
Roboty ziemne
Podbudowa powinna byutozona na podizu zapewniajcym nieprzenikanie drobnychastek gruntu
do podbudowy. Warunek nieprzenikania agleprawdzé wzorem:

= <5 1)

w ktérym:

D;5 - wymiar boku oczka sita, przez ktore przecho&giolziarn warstwy podbudowy lub warstwy adzapcej,
w milimetrach,

dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktére przecho@io&iarn gruntu podt@a, w milimetrach.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa
Dopuszcza giwytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegblinakciji na drodze.
5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinnadsozktadana w warstwie o jednakowej grétiptakiej, aby jej ostateczna
gruba¢ po zagszczeniu byta rowna grubd projektowanej. Wilgotn& mieszanki kruszywa podczas
zag:szczania powinna odpowiatlailgotnasci optymalnej, okrédonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-
04481 (metoda Il). Materiat nadmiernie nawilgocopgwinien zostaosuszony przez mieszanie i
napowietrzanie. Jeli wilgotnas¢ mieszanki kruszywa jestzsza od optymalnej o 20% jej watd, mieszanka
powinna by zwilzona okrélona iloscia wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdlgetnosé
mieszanki kruszywa jest wgza od optymalnej o 10% jej wasth, mieszank nalezy osuszy.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, powinnathytrzymywana w dobrym stanie.

6. Kontrola jakos$ci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jaka robét podano w Specyfikacji Ogolnej ST 00 ,Wymagaogoélne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robdt i przedstaévwyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatow. Badania te
powinny obejmowéawszystkie wtaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno dygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Prébkéayapobierd w
sposéb losowy, z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki bada powinny by na bieaco
przekazywane lrynierowi.

6.3.2.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiadlawilgotnasci optymalnej, okrédonej wedtug proby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 (metoda 1), z toleranejl 0% -20%.
Wilgotnas¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.

6.3.4.Zagzszczenie podbudowy

Zagszczenie warstwy powinno odbyivsie az do osiagnigcia wymaganego wskaika zagszczenia.

6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmatvacere wszystkich whéciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Prébki do badapetnych powinny b§ pobierane przez Wykonawav sposéb losowy w obecém Inzyniera.
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6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Gruba¢ podbudowy

Gruba¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz + 10%,

7. Obmiar robot
7.1. Og6Ine zasady obmiaru robo6t

Ogolne zasady obmiaru robot podano w Specyfikagplnej ST 00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliamego mechanicznie.

8. Odbidr robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w Specyfikagplnej ST 00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagrojektows, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pda8/ wyniki pozytywne.
9. Podstawa ptatndci
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w Specyfikacji Ogdlnej ST 00 ,Wymaganigdime”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 ipodbudowy

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy
1. BN-64-8933-02 Podbudowa z kruszywa stabilizowgan@echanicznie
D-02.03
CHODNIK Z KOSTKI BETONOWEJ
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjwgymagania dotyexce wykonania i odbioru rob6t
zwiazanych z odtworzeniem chodnika z kostki betonowsejgbotach elektrycznych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako doktimeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reabij
robé6t drogowych.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét z@anych z wykonaniem
chodnika z kostki betonowej grub. 8cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Kostka betonowa - prefabrykowane kostki betonowezaczone do budowy chodnikéw dla pieszych.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami i z definicjami podanymi w Specyfika€igélnej ST 00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Og6lne wymagania dotygze robét podano w Specyfikaciji Ogolnej ST 00 ,Wymagagolne” pkt 1.5.
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2. Materialy
2.1. Ogdllne wymagania dotycgce materiatdw

Do odtworzenia nawierzchni stosofvanalery material uzyskany z rozbiorki nawierzchni z wymia
elementéw uszkodzonych nie naggjch sé do powtérnego wykorzystania.

Ogolne wymagania dotyaze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, paev  Specyfikacji Ogoélnej ST
00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2.1.Sktadowanie

Kostke ustawi@ na podktadkach drewnianych oraz zabezpie&zawedzie przed uszkodzeniem przektadkami
drewnianymi.

2.2.2.Beton i jego sktadniki
2.2.2.1Beton do produkcji kostki.

Do produkciji kostki betonowej nedg stosowa beton klasy B 25 i B 30.
2.3.4.2 Cement

Do produkcji nalgy stosowdé cement portlandzki klasy niezseej ni ,32,5” wg PN-B-19701.
Przechowywanie cementu powinnc:lagodne z BN-88/6731-08.

2.3.4.3. Kruszywo do betonu

Kruszywo do betonu powinno odpowigdaymaganiom PN-B-06712.
2.3.4.4Woda

Woda powinna byodmiany ,1” i odpowiadéwymaganiom PN-B-32250.
2.5. Materialy na podsyple i do zapraw

Cement na podsypk do zaprawy powinien liycementem portlandzkim klasy ,32,5", odpowiagts;
wymaganiom PN-B-19701.

Piasek na podsypkpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712, a do zaprawy cementowakpias)
PN-B-06711.

Woda powinna byodmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250.
3. Sprzet
3.1. Ogdblne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w Specyfikacji Ogoélnej ST 00 ,Wymaganialog” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania chodnikow

Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu spta pomochniczego:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz gwiywania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.
4. Transport
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygze transportu podano w Specyfikacji Ogélnej ST 0Q/pvegania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport

Kostka mae by¢ przewaona dowolnymirodkami transportu po egjnigciu przez beton wytrzymadoi
minimum 0,7 wytrzymatéci projektowane;.

5.1. Ogoblne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w Specyfikagplnej ST 00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Podsypka

Gruba¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawieraie w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinna by
zwilzona wod, zag:szczona i wyprofilowana.
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5.3. Spoiny

Spoiny pomgdzy elementami po oczyszczeniu powinny kgmulone piaskiem na peatgrubaé kostki.

6. Kontrola jakos$ci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakeci rob6ét podano w Specyfikacji Ogdlnej ST 00 ,Wymaigaogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérizadania materiatdw przeznaczonych do budowy
chodnika i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

6.2.1.Badania pozostatych materiatéw

Badania pozostatych materiatéw stosowanych doongkia chodnika powinny obejmoivarszystkie
wiasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiak@apkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie gréddo Dopuszczalne odchylenia w grudbd podsypki nie mog
przekracza £ 1 cm.

6.3.3.Sprawdzenie wykonania chodnika
Sprawdzenie prawidtowoi wykonania chodnika polega na stwierdzeniu zgédneykonania z dokumentag;j
projektows.
7. Obmiar robot
7.1. Og6Ine zasady obmiaru rob6t
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w Specyfikagplnej ST 00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanego chodnika.

8. Odbidr robot

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w Specyfikagplnej ST 00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentgajojektows, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w Specyfikacji Ogélnej ST 00 ,Wymaganigbime”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fithodnika z kostki betonowej obejmuije:
— dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,
— rozcielenie podsypki piaskowej lub cementowo-piaskomwejz z jej przygotowaniem,
— utozenie kostki,
— wypetnienie spoin piaskiem,
— przeprowadzenie baflapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

1. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonsapraw
2. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego
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3.  PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. lgtmomiaru cech
geometrycznych

4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i
ocena zgodriei

5. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betomaapraw

6. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

7. BN-80/6775-03/01  Prefabrykaty budowlane z bet&tementy nawierzchni

drég, ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Wdpé
wymagania i badania

10.2. Inne dokumenty
Nie wystpuja.
D -02.04

ODTWORZENIE NAWIERZCHNI Z PREFABRYKOWANYCH ZELBETOWYCH
PLYT WIELOOTWOROWYCH (TYPU IOMB oraz MEBA)

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejwymagania ogélne dotyseze wykonania i odbioru robét
zwiazanych z odtworzeniem nawierzchni z prefabrykowamgtbetowych ptyt wielootworowych po robotach
elektrycznych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dekumprzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t zwizanych z zadaniem wymienionym w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji datyzasad prowadzenia rob6t azanych z wykonaniem i
odbiorem nawierzchni z prefabrykowanyaibetowych ptyt wielootworowych IOMB lub MEBA

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Prefabrykowanaelbetowa ptyta wielootworowa — drogowy elemeatbetowy, w postaci prostatnej
piyty z otworami, staacy do budowy nawierzchni.

1.4.2.Nawierzchnia z prefabrykowanydelbetowych ptyt wielootworowych — nawierzchnia ytplirogowych
zelbetowych wielootworowych, przeznaczona do ruchudostoju pojazdow.

1.4.3. Szczelina w nawierzchni — szczelina pedaly zelbetowymi plytami nawierzchniowymi, zwykle
wypetniona piaskiem.

1.5. Og6lne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST 00..

2. Materiaty
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatdw

Do odtworzenia nawierzchni stosofvanalery materiat uzyskany z rozbidrki nawierzchni z wymia
elementéw uszkodzonych nie naggjch seé do powtérnego wykorzystania.

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev ST 00.
2.2. Materialy do wykonania robot
2.2.1. Zgodnd¢ materiatow z dokumentacprojektows i aprobad techniczi

Materialy do wykonania rob6t powinny bggodne z ustaleniami dokumentacji projektowejHiboraz z
aprobag techniczm uprawnionej jednostki.
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2.2.2.Rodzaje materiatéw

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu nawidmzaicz zelbetowych piyt, oljtych niniejsa ST, &:
— prefabrykowaneelbetowe plyty wielootworowe,
— material na podsypki do wypetnienia szczelin,
— woda,

2.2.3.Zelbetowe plyty wielootworowe

Prefabrykowaneelbetowe plyty wielootworowe powinny ndievymiary zgodne z wymiarami piyt istnigiej
nawierzchni. 100x75x12,5 cm lub 60x40x12cm.

Piyty mog, by¢ przechowywane na wolnym powietrzu. kha je uktadé w stosach, powierzchnjezdm
zwrécony do gory, w siedmiu warstwach na paletach, do wg&nkrzech palet.

2.2.4.Materiat na podsypki do wypetnienia szczelin

Jeli dokumentacja projektowa lub ST nie ustala inactepa podsypki do wypetniania szczelin naoa
stosowé piasek odpowiadagy wymaganiom PN-EN 13242:2004.

Inne materiaty, np. posp&@kmazna stosowé&pod warunkiem akceptacjiipniera.

Skfadowanie materiatu powinna; sidbywa na poditau réwnym, utwardzonym i odwodnionym, przy
zabezpieczeniu materiatu przed zanieczyszczen@mnigszaniem z innymi materiatami.

2.2.5.Woda

Nalezy stosowad, przy zagszczaniu podsypki, kda czyst wodk z rzek, jezior, stawow i innych zbiornikéw
otwartych oraz wogstudzienn i wodochgowa.

Nie naley stosowdé wody z widocznymi zanieczyszczeniami, Bmieciami, rélinnoscia wodrn, odpadami
przemystowymi, kanalizacyjnymi itp.

3. Sprzet
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogélne wymagania dotygee sprztu podano w ST 00.
3.2. Sprat stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zateici od potrzeb, powinien wykagaie mazliwoscia korzystania
ze spreztu dostosowanego do prztgj metody robdét, jak:
— zurawie samochodowe lub samojezdne,
—  wibratory ptytowe,
— ubijaki,
—  zbiorniki na wod,

Sprzt powinien odpowiadawymaganiom okrdonym w dokumentaciji projektowej, ST, instrukcjach
producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinienctsaakceptowany przezyniera.

4. Transport
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygze transportu podano w ST 00.

4.2. Transport materiatdw

Materialy sypkie (piasek) moa przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaaih
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innyrtemadami i nadmiernym zawilgoceniem.

Ptyty nawierzchniowe nmima przewoz pojazdami otwartymi. Ptyty mima uktadé na drewnianych paletach
w liczbie siedmiu sztuk sghych ta&ma polipropylenovy zbrojory dodatkowo w miejscu stykuday z ptyg
podkitadkami z tworzywa sztucznego, aby zapobiemavednemu przetarciu. Zatadunku ptyt na samochdéd
dokonuje s przy pomocy lekkichrurawi lub wézkéw widtowych. W szczegdéinych przypadk ptyty mana
tadowa recznie przy zastosowaniu pochyini.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST 00.
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5.2. Zasady wykonywania robét

Sposoéb wykonania robdt powiniend®godny z dokumentacprojektovs i ST. W przypadku braku
wystarczajcych danych mina korzystéa z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z inforijnac
podanych w zatznikach.

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu rob6t obejmaj
1. przygotowanie podim,

2. ulozenie nawierzchni z piyt,
3. roboty wykaiczeniowe.

5.3. Przygotowanie podisa

Podtae stanowt bedzie zasypka wykopu po prowadzonych robotach glekirych. Podige spetnia powinno
warunki zagszczenia zgodne z nogn®N-S-02205 Drogi samochodowe Roboty ziemne.

5.4. Utlazenie nawierzchni z piyt prefabrykowanych
5.4.1.Spos6b uktadania phyt

Sposoéb uktadania ptyt powiniendggodny z dokumentacprojektovs, ST lub wskazaniami lyniera.
5.4.2. Wykonanie nawierzchni

Uktadanie nawierzchni z ptyelbetowych, na uprzednio przygotowanej podsypcskpiaej i warstwie
podbudowy, mge odbywé sig bezpdrednio zesrodkdw transportowych lub z miejsca sktadowaniaykdes z
pomoag zurawi samochodowych lub samojezdnych. Do podnoazggtzurawiem mog stuzy¢ zawiesia
czterohakowe.

Piyty zelbetowe nalgy uktada tak, aby cat swoj powierzchmi przylegaty do podiza podsypki. Pyty MEBA
zastosowane na skarpach apgleklada& zaczynajc od dotu skarpy. Pierwsza ptyta oparta powinna doytyte
opaski betonowej. Powierzchnie ptyt nie powinny tays lub by zagkbione wzgédem siebie wicej niz 8
mm.

Szerokéc szczelin mgdzy ptytami nie powinna kiywieksza od 10 mm.

Po ut@eniu nawierzchni, szczeliny wypetnig girzez zamulenie piaskiem na peirubcé piyt. Zaleca €,
aby piasek gyty do wypelnienia szczelin zawierat od 3 do 8%éjamniejszej od 0,05 mm. Dopuszcza si
zastosowanie innego materiatu do wypetnienia sitczgh. drobnegawiru, piasku kwarcowego itp.

6. Kontrola jako $ci robot
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakeci robét podano w ST 00.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien:
— sprawdzé zag:szczenie podia
— sprawdzé cechy zewstrzne gotowych materiatow prefabrykowanych.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#&/ykonawca przedstawiadypnierowi do akceptacji.

6.3. Badania po zakdéczeniu robét
Wykonana nawierzchnia z plyt prefabrykowanych jpma spetnié nastpujace wymagania:
— nieréwndci nawierzchni, mierzone fa#-metrova, nie powinny przekraczal cm,
7. Obmiar robot
7.1. Og6Ine zasady obmiaru rob6t
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST 00.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z plytfalerykowanych.

8. Odbior robot
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogollne zasady odbioru robét podano w ST 00.
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Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumenggajojektows, ST i wymaganiami tiyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamefitug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega utenie podsypki.

9. Podstawa ptatno $ci
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w ST 00.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1fmawierzchni z plyt prefabrykowanych obejmuije:
— przygotowanie podia,
— dostarczenie materiatéw i spta,
— roziozenie i zagszczenie podsypki piaskowej,
— wykonanie nawierzchni z plyt prefabrykowanych wegtwymaga dokumentacji projektowej, ST i
specyfikacji technicznej,
— przeprowadzenie pomiarow i badavymaganych w specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprgu.

10. Przepisy zwazane
Nie wysepuja

D-02.05
NAWIERZCHNIA GRUNTOWA ULEPSZONA

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji tecknej (SST) 8 wymagania dotyece wykonania i odbioru
robét zwizanych z odtworzeniem nawierzchni gruntowej ulepsgpo robotach elektrycznych.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument prgetay i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rohot
1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zganych z
wykonywaniem nawierzchni gruntowej ulepszonej meamie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka optymalna - mieszanka gruntu rodzimeigpmym gruntem poprawiagym skiad
granulometryczny i wkeiwosci gruntu rodzimego.

1.4.2. Wskaznik réznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntdw niespoistych, okslona
wedtug wzoru:

o =
le
gdzie:
dso - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgr(mm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgr(mm).

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w SST.00
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2. Materiaty
2.1. Materialy do nawierzchni gruntowej ulepszonemechanicznie
2.1.1.Mieszanka gliniasto-piaskowa

Optymalna mieszanka gliniasto-piaskowa powinna:maenowy skitad uziarnienia wedtug tablicy 3.
Krzywa uziarnienia mieszanki powinna posiadaiarnienie cigte i leze¢ w obszarze ok&onym na rysunku 1.

Tablica 3. Ramowy sktad uziarnienia optymalnej maegz gliniasto-piaskowej

Lp. Wiasciwosé Wymagania
1 | Zawartd¢ frakcji zwirowej (powyzej # 2 mm), % od 0do 10
2 | Zawartd¢ frakcji piaskowej (od 0,05 do 2,00 mm), % od 70880
3 | Zawartg¢ frakcji pytowej (od 0,002 do 0,05 mm), 9 od 122B
4 | Zawartg¢ frakcji itowej (ponizej 0,002 mm), % od3do7
Frakee
obms T twrona Paaskows rices "e-
- [T T T T :>] o
&) ] : ! gyl )
E g I " \{ ~ | i 1 T \ =] S0
B~ o L ] ol izl
O o o t D24 5
S X T T T =
» < | 1 \ \ R M 1ot
o: X =t + T Olxsi 70
X ;O | V | T i | )=
2N <0 l i \ ! , Ik
©< l r NE o =
N'D 5 R LA g i N Qe
O N ! N N 1T 1or
el | o | SO
W\ X 50 il L ! ! (DLGJ [
o.v I M 1 ‘19rd
t'2 R N 1IN | e
© 70 4= —H— 1 m: 20
2 N N ! 1|2
© I I | \ NG m
N 3 T TTT i T g B . 120
%0 f Lk 11 M-l PO b lg
| (R Hy ¢ ] Ty i
00 L 1 1 l 1 Il II | H L 0
“ ISR
sy R s e-w~n~ 23225583838 588 8

Srednice zastepcze
”d” mm

Rysunek 1. Obszar uziarnienia optymalnej mieszghihkiasto-piaskowej

2.1.2.Woda
Nalery stosowé wodk odpowiadajca wymaganiom normy PN-B-32250 [10]. Bez badaboratoryjnych
mozna stosowapitna wodk wodochgows.
3. Sprzet
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygze sprztu podano w SST.00
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni

W zalenosci od okrélonego w dokumentacji projektowej lub SST sposolepszania nawierzchni gruntowej,
Wykonawca przyspujacy do wykonania rob4t powinien wykazsie mazliwoscia korzystania z nagbujacego
sprztu:

— zagszczarek do zagzczania wyprofilowanej warstwy gruntu.
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4. Transport
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotyaeze transportu podano w ST.00 ,,
4.2. Transport

Grunty i materialy do mechanicznego ulepszanwierachni gruntowej mena przewoz dowolnymi
srodkami transportu.

5.Wwykonanie robét
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST.00
5.2. Wykonanie nawierzchni gruntowej ulepszonej méwmanicznie
5.2.1.Projektowanie sktadu mieszanki optymalnej gruntowej

Przed rozpoeziem rob4t Wykonawca powinien dostaréapzynierowi do akceptacji projekt sktadu
mieszanki optymalnej oraz prébki gruntéw przeznagzb na mieszark pobrane w obecioi Inzyniera.
Zaprojektowany skiad mieszanki powinien odpowiaggmaganiom podanym w tablicy 3 i na
rysunku 1 i zawier&
— opis i wyniki bada gruntéw,
— okreslenie wilgotngci optymalnej mieszanki wg metody Proctora podanaprmie PN-B-04481.

5.2.2.Wbudowanie i zagszczenie mieszanki optymalnej gruntowej

W gruntach piaszczystych mieszamptymalr zaleca si wbudowywd sposobem powierzchniowym. Na
wyprofilowanym podtau w kierunku podtanym i uformowanym poprzecznie ze spadkiem okoto Aétery na
catej powierzchni roziy¢ réwnomiernie grunt doziarnigy (spoisty). Grunt doziarniggy maze by
rozktadany bezpwednio po przywiezieniu lub gromadzony w pryzmacbzktadany przed mieszaniem.

Przed rozpoezxiem mieszania natg sprawdzt wilgotnos¢ gruntéw. W przypadku gdy jest onazsia od
wilgotnasci optymalnej o wicej niz 20 % jej wartéci, nalezy doda wody do uzyskania wilgotroi optymalnej,
a w przypadku gdy jest wgza o wecej niz 10% jej wartdci, grunt naley przesuszg.

Mieszanie gruntdw natg wykonywa: do czasu uzyskania jednolitej barwy i strukturgszianki. Nalgy
zwrac& uwag, aby wymieszana byla cata zaprojektowana gitib@rstwy gruntu podiza.

Po zakdczeniu mieszania nie powinnodw mieszance grudek gruntuakszych od 0,5 cm.

Wymieszany grunt natg wyrowna i wyprofilowac, a nastpnie zagscic.

Zagzszczenie nalg kontynuowa do osagnigcia wskanika zagszczenia wymaganego w dokumentacii
projektowej i ST.

6. Kontrola jakos$ci robot
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogollne zasady kontroli jakai rob6t podano w ST.00
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien przeprowadi#dania niezitine do opracowania
projektu sktadu mieszanki optymalnej lub stabilizm&] spoiwami, w zakresie i czasie ckoeym w niniejszej
specyfikacji.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Czgstotliwos¢ i zakres badaprzy budowie nawierzchni gruntowej ulepszanej
mechanicznie

W czasie rob6t naky sprawdzi:
a) uziarnienie mieszanki optymalnej,
b) jednorodné¢ i gtebokas¢ wymieszania,
C) zagszczenie warstwy,
d) wilgotnos¢ mieszanki optymalnej wg dowolnej metody, z tyenzaleca gistosowanie piknometru polowego
lub powietrznego
€0 najmniej 2 razy na dziennej dzialce roboczej
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6.3.3.Badania i pomiary cech geometrycznych
Gruba¢ nawierzchni Wykonawca powinien mietzgo jej zagszczeniu .
Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grétismawierzchni nie powinny przekracz&% i +10%.

7. Obmiar rob6t
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST.00

8. Odbidr robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST.00.

9. Podstawa ptatndci
9.1. Ogodlne ustalenia dotycce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w ST.00.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni gruntowej ulepszonej obejmuije:
a) dla nawierzchni ulepszonej mechanicznie
— utozenie materialéw warstwami na zaéma gruba¢ i szerokég,
- wymieszanie materiatéw,
- wyroéwnanie do wymaganego profilu,
— skropienie wod i zag:szczenie,
— przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
10. Przepisy zwazane
Nie wystpuja

D - 02.06
ODTWORZENIE BETONOWYCH OBRZE ZY CHODNIKOWYCH
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejswmagania ogoine dotygze wykonania i odbioru robot
zwiazanych z odtworzeniem betonowych oliszehodnikowych po robotach elektrycznych

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako doktimeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t zwizanych z zadaniem wymienionym w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robét zwanych z ustawieniem
betonowego obrza chodnikowego materiatu uzyskanego z rozbiorki

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.0brzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozigzapce jednostronnie lub dwustronnie
ciagi komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonychatnikacji.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami .
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Og6lne wymagania dotygze rob6t podano w ST.00
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2. Materiaty
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatdw

Do odtworzenia nawierzchni stosovenalely materiat uzyskany z rozbiérki z wymianelementow
uszkodzonych nie nadajych s¢ do powtérnego wykorzystania.

2.2. Stosowane materiaty

Materialami stosowanymas
— obrzeza odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 i BN-80/6775-03/01,
— zwir lub piasek do wykonania taw,
— cement wg PN-B-19701,
— piasek do zapraw wg PN-B-06711.

2.3.Dopuszczalne wady i uszkodzenia oligze

Powierzchnie obrzg powinny by bez rys, pknie¢ i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub zatartej.
Krawedzie elementéw powinny Byréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzcki@iviedzi elementow nie powinny przekraéamartaci
podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia atyrze

Dopuszczalna wielks
Rodzaj wad i uszkodse wad i uszkodzé

Gatunek 1 Gatunek 2

Wklestas¢ lub wypukias¢ powierzchni i krawdzi w mm 2
Szczerby ograniczajcych powierzchnie gorne .
i uszkodzenia (scieralne) hiedopuszczaine
krawedzi i narazy ograniczajcych pozostate

powierzchnie:

liczba, max 2

diugas¢, mm, max 20

gtebokas¢, mm, max 6

2.4.Sktadowanie

Betonowe obrza chodnikowe magby¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage
wedtug rodzajéw i gatunkow.

Betonowe obrza chodnikowe nalgy ukltada z zastosowaniem podkladek i przektadek drewniamych
wymiarach co najmniej: grulé 2,5 cm, szeroki@ 5 cm, diugé¢ minimum 5 cm wiksza nk szerokéc¢
obrzea.

2.5. Materialy na tawe i do zaprawy
Zwir do wykonania tawy powinien odpowiadeymaganiom PN-B-11111, a piasek - wymaganiom PN-B-
11113
3. Sprzet
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygze sprztu podano w ST.00
3.2. Sprzt do ustawiania obrzezy

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu drobnego gfirgpomocniczego.
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4. Transport
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyaeze transportu podano w ST.00.
4.2. Transport obrzezy betonowych
Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przewaone dowolnymirodkami transportu po egjnigciu przez
beton wytrzymatéci minimum 0,7 wytrzymal&ci projektowanej.
Obrzera powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemisszkodzeniami w czasie transportu.
5. Wykonanie robét
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogollne zasady wykonania robét podano w ST.00
5.2. Podia@e lub podsypka (tawa)

Podtaze pod ustawienie obrza maze stanowd rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (fawaj(aéu lub
piasku, o grubgci warstwy od 3 do 5 cm po zgggczeniu. Podsygk(tawe) wykonuje s¢ przez zasypanie koryta
zwirem lub piaskiem i zagszczenie z polewaniem wad

5.4. Ustawienie betonowych obrzs chodnikowych

Zewretrznasciana obrzea powinna by obsypana piaskienawirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraozazerokdci 1 cm. Naley wypeini je piaskiem lub zaprajwcementowo-
piaskows w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem agleczyscic i zmy¢ woda. Spoiny musz by¢ wypetnione
catkowicie na pelpgtebokasé.

6. Kontrola jakos$ci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakai rob6t podano w ST.00

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania materiatow przeznaczonych do
ustawienia betonowych obraechodnikowych i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wygtu zewrtrznego nalgy przeprowadi na podstawie ogtizin elementu przez pomiar i
policzenie uszkodZewystpujacych na powierzchniach i kraggziach elementu, zgodnie z wymaganiami
tablicy 3.

Badania pozostatych materiatow powinny obejmodwazystkie whaciwosci okreslone w normach podanych
dla odpowiednich materiatéw wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robét
W czasie robot natg sprawdza wykonanie:
a) podiaza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypkivyaze zwiru lub piasku - zgodnie z
wymaganiami pkt 5.3,
7. Obmiar robot
7.1. Og6Ine zasady obmiaru robo6t
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST.00
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarow jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.

8. Odbidr robot
8.1. Ogoblne zasady odbioru robét

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektovs, ST | wymaganiami lzyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
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8.2. Odbidr roboét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj
- wykonana podsypka.

9. Podstawa ptatndci
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w ST.00
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 mb obezebetonowego obejmuije:
— roboty pomocnicze i przygotowawcze
— dostarczenie materialtéw na miejsce wbudowania,
— roboty ziemne
— rozcielenie podsypki piaskowej,
— utozenie obrzea,
— wypelnienie spoin piaskiem,
- inne dajce maliwos¢ wykonania rob6t oltych jednostk obmiarovg

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

1. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonpapraw

2.  PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

3.  PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. lgtmomiaru cech
geometrycznych

4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i
ocena zgodriei

5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

6. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

7. BN-80/6775-03/01  Prefabrykaty budowlane z bet&tementy nawierzchni

drég, ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Wdpé
wymagania i badania

D - 02.07
ZIELE N DROGOWA
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej j specyfikacji techniczrsejwymagania dotyce wykonania i odbioru roboét
zwiazanych z zatzeniem i pietgnach zieleni drogowe;j.

1.2. Zakres stosowania ST

Secyfikacja techniczna stanowi dokument przetargokgntraktowy przy zlecaniu i realizacji robot .

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@anych z:
— zakfadaniem i piegnacp trawnikéw na terenie ptaskim i na skarpach,

1.4. Okreslenia podstawowe

Ziemia urodzajna - ziemia posiadegq wiaciwosci zapewniajce ralinom prawidtowy rozwa.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Og6lne wymagania dotygze robét podano w ST 00..

20
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2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatdw

Og6lne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padev ST .00
2.2. Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna, w zateosci od miejsca pozyskania, powinna posiadastpujace charakterystyki:
— ziemia rodzima - powinna Byzdjcta przed rozpoeziem robét budowlanych i zmagazynowana w pryzmach
nie przekraczapych 2 m wysokeci,
— ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczonalae pudowy - nie mge by¢ zagruzowana, przefoigta
korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie

2.3. Nasiona traw

Nasiona traw najezciej wystpuja w postaci gotowych mieszanek z nasioimgih gatunkéw.
Gotowa mieszanka traw powinna fi@&naczony procentowy sktad gatunkowy, kJasimer normy wg ktérej
zostata wyprodukowana, zdokgokietkowania.

2.6. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny By opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zaé@ezotu, fosforu,
potasu - N.P.). Nawozy nalgzabezpieczyprzed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transpor
przechowywania.

3. Sprzet
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w ST.00
3.2. Sprat stosowany do wykonania zieleni drogowej

Wykonawca przyspujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykazi& mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:
— waltu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadanannikow,
— kosiarki mechanicznej do péglnacji trawnikéw,

4. Transport
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w ST .00

5. Wykonanie rob6t
5.1. Ogoblne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST .00.
5.2. Trawniki
5.2.1.Wymagania dotycge wykonania trawnikow

Wymagania dotycee wykonania rob6t zwekanych z trawnikamiasnastpujace:

— teren pod trawniki musi ldyoczyszczony z gruzu i zanieczysztze

— teren powinien b§wyréwnany i splantowany,

— ziemia urodzajna powinna byrozcielona réwma warstwg i wymieszana z kompostem, nawozami
mineralnymi oraz starannie wyréwnana,

— przed siewem nasion trawy ziemmalery watlowa watem gtadkim, a potem walem - kolczatkb zagrahi,

— siew powinien by dokonany w dni bezwietrzne,

— okres siania - najlepszy okres wiosenny, najiEj do potowy wrzénia,

- naterenie ptaskim nasiona traw wysiewanevslosci od 1 do 4 kg na 1004

- na skarpach nasiona traw wysiewanevslosci 4 kg na 100

— przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziegnabiami lub watem kolczadk

— po wysiewie nasion ziemia powinna dyatowana lekkim walem w celu ostatecznego wyrévianan
stworzenia dobrych warunkéw dla pagsinia wody. Jeeli przykrycie nasion naspito przez watowanie
kolczatky, mazna juz nie stosowawatu gtadkiego,
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5.2.2.Piekgnacja trawnikow

Najwazniejszym zabiegiem w pigjnacji trawnikow jest koszenie:

— pierwsze koszenie powinno dprzeprowadzone, gdy trawa ggie wysokéé¢ okoto 10 cm,

— nastpne koszenia powinny esiodbywa w takich odsfpach czasu, aby wysad@trawy przed kolejnym
koszeniem nie przekraczata wysé&iol0O do 12 cm,

— ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikdw powinnd@ liyykonane z 1-miestznym wyprzedzeniem
spodziewanego nastania mrozow (dla warunkéw kligmtych Polski mgna przyaé pierwsz potowe
pazdziernika),

— koszenia trawnikéw w catym okresie mighacji powinny s odbywda czesto i w regularnych odgpach
czasu, przy czym €zstas¢ koszenia i wysok& ciecia, naley uzalenia¢ od gatunku wysianej trawy,

— chwasty trwale w pierwszym okresie nglaisuwd recznie;srodki chwastobéjcze o selektywnym dziataniu
nalezy stosowa z duza ostraznoicia i dopiero po okresie 6 miesly od zatagenia trawnika.

Trawniki wymagaj hawazenia mineralnego - okoto 3 kg NPK na 1 ar wgei roku. Mieszanki nawozéw
nalezy przygotowywa tak, aby trawom zapewhsktadniki wymagane w poszczegélnych porach roku:

— wiosm, trawnik wymaga mieszanki z przevyaagotu,

— od potowy lata naley ograniczy azot, zwgkszapc dawki potasu i fosforu,

— ostatnie nawgenie nie powinno zawieéaazotu, lecz tylko fosfor i potas.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jaka rob6t podano w ST .00
6.2. Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polegaspaawdzeniu:

— o0czyszczenia terenu z gruzu i zanieczysacze

— kontroli grubgci warstwy roZcielonej ziemi,

— prawidtowego uwatowania terenu,

— (gestaici zasiewu nasion,

- prawidtowej czstotliwosci koszenia trawnikow i ich odchwaszczania,

— okreséw podlewania, zwlaszcza podczas suszy,

- dosiewania ptaszczyzn trawnikow o zbyt malggtgsci wykietkowanych zdziebet trawy.
Kontrola robé6t przy odbiorze trawnikéw dotyczy:

— prawidtowej gstaici trawy (trawniki bez tzw. ,tysin”),

— obecndci gatunkéw niewysiewanych oraz chwastéw.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST 00.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest:

- m? (metr kwadratowy) wykonania: trawnikéw

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST 00.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentgoiojektows, SST i wymaganiami lyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w ST.00
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 hirawnika obejmuje:
— roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dovigmizurodzajnej, razielenie ziemi urodzajnej,
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- zakladanie trawnikow,
- pielegnacg trawnikow: podlewanie, koszenie, nasoie, odchwaszczanie.

10. przepisy zwjzane
Nie wystpuja
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