Szczegoétowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych

D -02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH KATEGORII I-I1V
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowe] specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru wykopow.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowany jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji ,,Budowa I etapu drogi dojazdowej na odcinku od granicy terenu zamknigtego do
terminala GA 1 Budynku Wielofunkcyjnego wraz z rondami i parkingami oraz budowa instalacji
wodociggowych, kanalizacji sanitarnej, kanalizacji wod opadowych, sieci cieptowniczej oraz kanalizacji
teletechnicznej dla potrzeb Portu Lotniczego Gdynia-Kosakowo”.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych i obejmuja
wykonanie wykopow w gruntach kategorii I-I1I zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetniajaca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta czgs¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

1.4.3. Wysokos¢ nasypu Ilub glebokos¢ wykopu - rdéznica rzednej terenu i rzednej robdt ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone w obrebie pasa robot drogowych.
1.4.5. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypdw, polozone poza pasem robot drogowych.

1.4.6. Odkiad - miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezienia) gruntdw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a niewykorzystanych do budowy nasypow oraz innych prac zwigzanych z trasa
drogowa.

1.4.16. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona wg
WZoru:

I, =L
pds
gdzie:
Pa - gestosé objetosciowa szkieletu zaggszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (Mg/m®),
Pss - maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z PN-B-

04481:1988 [2], shuzaca do oceny zaggszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m®).

1.4.17. Wskaznik réznoziarnistosci - wielkos$¢ charakteryzujaca zaggszczalno$¢ gruntow niespoistych, okreslona
Wg Wzoru:

d
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gdzie:
deo - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),
dyp - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

Material wystgpujacy w podtozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktory bedzie stanowil podtoze
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i potsztywnych [12] powinien
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charakteryzowac si¢ grupa nosnosci G;. Gdy podloze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy nosnosci,
nalezy podloze doprowadzi¢ do grupy nosnosci G, zgodnie z dokumentacja projektowa.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu
Wymagania og6lne dotyczace sprzg¢tu podano w SST D-00.00.00."Wymagania ogolne" pkt. 3.

3.2. Sprzet do wykonania Robot
Wykonawca przystepujacy do wykonywania Robdt ziemnych powinien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzetu do:
— odspajania i wydobywania gruntow (narzedzia mechaniczne, mloty pneumatyczne, zrywarki, koparki,
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.)
— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, rowniarki, urzadzenia
do hydromechanizacji itp.)
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.), sprz¢tu
zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.)
4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne dotyczace transportu
Wymagania og6lne dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00."Wymagania og6lne" pkt. 4.

4.2. Transport gruntéw

Rodzaj $rodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odleglosci transportu. Wydajnos¢
$rodkow transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i
wbudowania gruntu (materiatu). Zbedny i nieprzydatny grunt z wykopu nalezy odwiez¢ na wysypisko
pozyskane staraniem i kosztem Wykonawcy Robét.

Zwigkszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwigkszone odleglosci nie zostaly wczesniej
zaakceptowane na pismie przez Inzyniera/Kierownika Projektu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania Robét podano w SST D-M-00.00.00.“Wymagania og6lne” pkt. 5.

5.2. Zageszczenie

Wskaznik zaggszczenia w wykopach i miejscach zerowych Robdt ziemnych powinien wynosi¢ nie
mniej 1,00 dla strefy korpusu do 50 cm od powierzchni Robo6t ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spelniaja wymaganego wskaznika
zageszezenia, to przed ulozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci Is, podanych w tablicy
1.

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia okreSlone w tablicy 1 nie moga by¢ osiagnigte przez
bezposrednie zageszczanie gruntdw rodzimych, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podtoza,
umozliwiajacego uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania $rodki,
proponuje Wykonaweca i przedstawia do akceptacji Inzynierowi/Kierownikowi Projektu.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych

Strefa korpusu Minimalna wartos¢ I, dla:
kategoria ruchu KR3-KR6

Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,03

Na gltebokosci od 20 do 50 cm od
powierzchni robot ziemnych 1,00
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5.3. Dokladnos$¢ wykonania wykopéw i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢
wieksze niz £10cm. Roznica w stosunku doi projektowanych rzednych Robdt ziemnych nie moze przekraczaé
+lemi-3cm.

Szerokos¢ korpusu nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz £10cm, a krawedzie
korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie. Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ si¢ od
projektowanego o wigcej niz 10% jego wartosci wyrazanej tangensem kata. Maksymalna glebokos¢ nierdéwnosci
na powierzchni skarp nie powinna przekracza¢ £10cm przy pomiarze tata 3-metrowa, albo powinny by¢
spetnione inne wymagania dotyczace rownosci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni.

5.4. Odwodnienie pasa Robo6t ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowiacych elementy systemow odwadniajacych ujetych
w projekcie przebudowy urzadzen, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykonaé
urzadzenia, ktore zapewnig odprowadzenie wod opadowych poza obszar Robot ziemnych tak, aby zabezpieczy¢
grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek takiego wykonania Robdt, aby
powierzchniom wykopdw inasypéw nadaé w catym okresie trwania Robot spadki poprzeczne i podtuzne
zapewniajace prawidlowe odwodnienie.

Jesli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktore spowoduje ich dlugotrwata
nieprzydatno$¢, Wykonawca ma obowigzek usunig¢cia tych gruntow i zastapienie ich gruntami przydatnymi na
wilasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak rowniez za
dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniejacych zbiornikow naturalnych i urzadzen odwadniajacych musi by¢
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi wladzami.

5.5. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w calym okresie
trwania Robo6t ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postepowac w kierunku podnoszenia si¢ niwelety.

W czasie Robot ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podluzny i nadaé przekrojom
poprzecznym spadki, umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie
zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntow
spoistych 1 nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntow niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wptyw
kolejnosci i sposobu odspajania gruntow oraz termindw wykonywania innych Robot na spetnienie wymagan
dotyczacych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie postgpu Robot ziemnych.

Zrédta wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopow, nalezy ujaé w rowy i/lub dreny. Wody opadowe
i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa Robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét

Kontrola jako$ci Robot powinna by¢ przeprowadzona zgodnie z zasadami ogélnymi podanymi w SST
D-M-00.00.00.” Wymagania ogo6lne”. pkt. 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania Robdt ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnos$ci z wymaganiami SST okre$lonymi
w punkcie 5 oraz z dokumentacja projektowa. Szczegdlng uwage nalezy zwrocié na:

—wlasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,

—wlasciwe ujecie i odprowadzenie wysickoéw wodnych.

6.2.2. Sprawdzenie jako$ci wykonania wykopow
Sprawdzenie wykonania jakosci wykopdéw polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okre$lonymi
w niniejszej SST oraz w Dokumentacji Projektowe;j.

W czasie kontroli szczegolnag uwage nalezy zwrocic na:
odspajanie gruntow w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci,
- zapewnienie statecznos$ci skarp,
- odwodnienie wykopow w czasie wykonywania Robot i po ich wykonaniu,
- doktadnos$¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),
- zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie.




Szczegoétowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi Robotami.

Wszystkie materiaty nie spelniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach SST, zostang
odrzucone. Jesli materialty nie spelniajace wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na polecenie
Inzyniera/Kierownika Projektu Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.

Wszystkie Robot, ktore wykazujg wigksze odchylenie cech od okreslonych w punktach 5 i 6 SST
powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inzynier/Kierownik Projektu moze uzna¢ wadg za nie majaca
zasadniczego wplywu na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielko$¢ potracen za obnizong jakosc.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogoélne" pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg Robot zwigzanych z wykonaniem Robdt ziemnych (drogowych
i kanalizacyjnych) jest metr sze$cienny [m3].

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru Robot

Poszczegélne elementy Robdt ziemnych jako ulegajace zakryciu podlegaja odbiorom Robot
zanikajacych, a caty korpus drogowy odbiorom: cz¢éciowemu i koncowemu wedtug zasad podanych w SST D-
00.00.00."Wymagania ogolne" pkt 8.

8.2. Odbiér Robét

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i
wymaganiami Inzyniera/Kierownika Projektu, jezeli wszystkie wyniki badan przeprowadzonych przy odbiorach
okazatly si¢ zgodne z wymaganiami, z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6.

8.3. Zasady postepowania w przypadku wystapienia wad i usterek

W przypadku wystgpienia wad lub usterek Wykonawca robdt powinien usungé je w terminie
zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika Projektu tak aby nie wstrzymywac postgpu prac.

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ustalenia og6lne dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00.“Wymagania
0g6lne” pkt. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 metra sze$ciennego [m3] wykonania wykopow Robdt drogowych obejmuje:

— prace pomiarowe,

— wykonanie wykopow z transportem na odktad do ponownego wykorzystania,

— wykonanie wykopdw z transportem nadmiaru gruntu na sktadowisko pozyskane przez Wykonawce Robot,

— profilowanie dna wykopu, rowow, skarp zgodnie z dokumentacjg projektowa,

— zaggszczenie powierzchni wykopu do wielkosci podanej w SST,

— przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan laboratoryjnych,

— rozplantowanie urobku na odktadzie z nadaniem odpowiedniej formy - odwodnienie wykopu na czas jego
wykonania,

— wykonanie, a nastepnie rozebranie drog dojazdowych,

— wykonanie zabezpieczenia wykopu,

— rekultywacjg¢ terenu.

— wykonanie wykopow kontrolnych

— koszty pozyskania, utrzymania i likwidacji sktadowisk.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-86/B-02480
2. PN-81/B-04452
3.PN-88/B-04481
4. PN-60/B-04493

Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.
Grunty budowlane. Badania polowe.
Grunty budowlane. Badania probek gruntow.

Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnos$ci bierne;j.

5.PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

6. BN-64/8931-01

7. BN-64/8931-02
obcigzenie ptyta.

8. BN-75/8931-03
lotniskowych.

9. BN-70/8931-05
nawierzchni podatnych.

10. BN-77/8931-12

Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.

Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztatcenia nawierzchni i podtoza przez
Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntow do celow drogowych i
Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika no$nosci gruntu jako podloza

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.




