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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikaghtécznej (SST) swymagania dotyege wykonania i
odbioru robét zwizanych z rozbiérk elementéw drogowych prayudowie ul. Wawrzyniaka w Gdyni na odc.
od ul. Wejherowskigj do ul. Osowskiej.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stambweiviazujaca podstaw jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awanych z rozbidrk
istniejacych:
— warstw nawierzchni i podbudowy;
— kraweznikéw i obrzey wraz z ew. tawami;
- chodnikéw z piyt chodnikowych oraz z kostki betompynawierzchnie przedstawione w projekcie drogowym
rys. 1 Plansza rozbiérek;
— tablic oznakowania pionowego wraz ze stupkami.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robét
0Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatdw

Ogdlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav SST D-M-00.00.00
»~Wymagania ogolne” pkt 2.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2. Sprat do rozbiorki

Roboty rozbidorkowe nawierzchni drogowych, jej elemdev oznakowania oraz podobnych winny ¢by
przeprowadzonegcznie z uyciem odpowiednich nagdzi i sprztu orazérodkéw do zatadunku i transportu. Do
wykonania robot zwazanych z rozbiork elementéw drég mi@ by wykorzystany sprg podany porzej, lub inny
zaakceptowany przeziyniera:

- tadowarki,

— samochody erarowe,

- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,

— pity mechaniczne,

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagane” pkt 4.
4.2, Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-MN@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drdg, obejmupsunécie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumeniggjojektova lub wskazanych przezayniera.

Roboty rozbiérkowe naly wykonywa recznie przy uyciu narzdzi i sprztu w sposéb okidony przez
Inzyniera.

Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowaniagdimych
uszkodzé. O ile uzyskane elementy nie staie wlasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce
wskazane przez mgniera.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST stsig wlasndcia Wykonawcy, powinny by usunéte z terenu
budowy.

Doly (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw dramajdujce sé w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentagj projektova beda wykonane wykopy drogowe, powinny dytymczasowo zabezpieczone. W
szczegOlnéci nalezy zapobiec gromadzeniugsiv nich wody opadowe;j.

Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje: siykonania wykopow drogowych nale wypetnié, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczago terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami oklenymi w SST D-
02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogoblne zasady kontroli jakoi robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakdci robdt polega na wizualnej ocenie komplgtiowykonanych rob6t rozbidrkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przeangzh do powtérnego wykorzystania.

Zagszczenie gruntu wypeinigjego ewentualne doly po usetych elementach nawierzchni i elementach
matej architektury powinno spetdi@dpowiednie wymagania olglene w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@AVymagania ogdlne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowy rob6t zwiazanych z rozbiork elementéw drégas
dla nawierzchni jezdni i chodnikéw wraz z podbudowa? (metr kwadratowy),
dla kraveznikéw i obrzery - m (metr),
dla stupkow i tablic oznakowania pionowego — ézttuka)

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotysze podstawy ptatrsoci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuije:

a) dla rozbidrki warstw nawierzchni wraz z jej padbwa:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,
— rozkucie i zerwanie nawierzchni wraz z podbudpw
— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhiérkielu ponownego jejaycia, z utazeniem na poboczu,
- zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiérki,

wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbiérki krawznikéw i obrzezy.
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odkopanie krawznikow, obrzey wraz z wygciem i oczyszczeniem,
zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

c) dla rozhiérki chodnikow:
reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ichymateriatow chodnikowych,
ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbidr&elu ponownego jegazycia, z utgeniem na poboczu,

zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiérki,
wyréwnanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiorki;
uporzdkowanie terenu rozhbiérki;

d) dla rozbiorki elementéw oznakowania pionowego:

zdjecie ew. nawierzchni koto podna stupka oznakowania,
odkopanie fundamentu stupka i jego usuniecie,
zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczesig.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogolnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane naacgo
0golnego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwuggiione i walcowane na
zimno ogolnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanaat®éwniki rownoramienne

7. PN-H-93402 Ktowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane na
goraco

8. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem
gtadkim, okagtym i kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.



