SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 04.00.00

USUNIECIE DRZEW | KRZAKOW



1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej j specyfikacji technicznejwg/magania dotyce wykonania i odbioru robét
zwiazanych z usumtiem krzakéw przybudowie ul. Wawrzyniaka w Gdyni na odc. od ul.
Wejherowskigj do ul. Osowskieg

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna stanowi obamijaca podstaw jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach

1.3. Zakres robo6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zag@nych z usugciem
krzakéw, wykonywanych w ramach robo6t przygotowavetzy

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST .00.00 ,Wymagania ol pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyerce robot
Ogo6lne wymagania dotygze rob4t podano w ST .00.00 ,Wymagania ogélne”Ipkt

2. MATERIALY
Nie wysepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST .00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprat do usuwania krzakow
Do wykonywania rob6t zwizanych z usurciem krzakOw natey stosowa:
- pity mechaniczne,
— spycharki,

4. TRANSPORT

4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu
Ogo6lne wymagania dotygze transportu podano w ST .00.00 ,Wymagania ogdhke™4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST.00.09magania ogolne” pkt 5.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z krzakéw

Roboty zwizane z usugtiem krzakdéw obejmujwyciecie i wykarczowanie krzakow, wywiezienie ich
poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypalievdwaz ewentualne spalenie na miejscu pozastafm
wykarczowaniu.

Teren pod budogchodnika w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dékop w innych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej, powinie bgzyszczony z krzakéw.

Zgoda na prace zwiane z usugtiem krzakéw powinna ldyuzyskana przez Zamawiaggo.

Raslinnos¢ istniepgca w pasie robét drogowych, nie przeznaczona dmiesa, powinna b§ przez
Wykonawe; zabezpieczona przed uszkodzeniemzelleroslinnosé¢, ktéra ma b¥ zachowana, zostanie
uszkodzona lub zniszczona przez Wykongwe powinna by ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb
zaakceptowany przez odpowiednie wiadze.

5.3. Usungcie krzakow

Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych phiaaley wypetnic gruntem przydatnym do
budowy nasypow i zagci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w OST D-02.0QR0boty ziemne”.

Doty w obrbie przewidywanych wykopéw, nailg tymczasowo zabezpieazprzed gromadzeniemesi
w nich wody.

5.4. Zniszczenie pozostasai po usunitej roslinnosci
Spos6b zniszczenia pozostadio po usungtej raslinnosci powinien by zgodny z wskazaniami
Inzyniera.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplet 6.

6.2. Kontrola rob6t przy usuwaniu drzew i krzakow

Sprawdzenie jakai rob6t polega na wizualnej ocenie kompldtiaisunecia raslinnosci i zasypania
dotéw. Zagszczenie gruntu wypetnigego doly powinno spetndaodpowiednie wymagania okdene w
ST 01.02. ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarova rob6t zwiazanych z usugciem krzakow jest:
— dla krzakéw - hektar.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST 00.00magania ogélne” pkt 8.

8.2. Odbidr robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykaneanych
pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci
Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy pfatrigi podano w ST 00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Ptatng¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania robot obejmuje:
- wyciecie krzakdw,
- wywiezienie wycitych krzakéw poza teren budowy celem odzysku lubsnkodliwienia,
— zasypanie dotow,
— uporzdkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.



